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Tematické okruhy — Automatizace 2011 P4

Regulaéni obvod - blokové schéma, popis veli¢in regulacniho obvodu a vysvétleni
jednotlivych blokti , zjednodusené schéma, vysvétlit na prikladu T: 39.tyden

Rucni a automaticka regulace - regulace spojitd a nespojita, fizeni a ovladani,
viceparametrova a rozvétvena regulace, regulace na konstantni hodnotu, regulace
programova, vlecna a adaptibilni T: 39.tyden

Prvky pro ziskani informaci - blokové schéma snimace, pozadavky kladené na snimace,
rozdéleni snimacu, unifikované signaly

Odporové snimace polohy - odporovy vysila¢, d€li¢ napéti, kompenzacni mustkovy
snimac, mechanické snimace, jazyckova relé

Indukénostni snimace polohy - snimac s proménlivou délkou mezery, s proménlivou
plochou, diferen¢ni induk¢énostni snima¢, vyhodnocovaci obvody

Indukéni snimace polohy - indukéni vysilac, selsyn

Kapacitni a indukéni senzory - princip, blokové schéma, tii zptisoby ovladani senzoru,
citlivost, reduk¢ni ¢initel

Ultrazvukové a magnetické senzory - princip, magnetoodpor, magnetodioda,...
tranzistor, Hallova sonda

Snimani otacek - magnetické, elektrodynamické (tachodynamo a tachoalternétor),
impulsni a stroboskopické snimace

Snimace tlaku a sily - piezoelektricky snimac, magnetostrikéni snimac, magnetoizotropni
snimac

Tenzometrické snimace - nosnik, polovodicovy tenzometr, silomérny ¢len, schéma
zapojeni tenzometril, obr. snimact (diferencialnich) pro velmi malé tlaky, pro stfedni
tlaky a pro vysoké tlaky

Snimace tlakové diference - U trubice, kapacitni snimac, tenzometricky snimac¢, princip
a pouziti ventilovych souprav

Elektrické snimace teploty - odporové, polovodi¢ové, termoelektrické

Dilatacni a tlakové snimace teploty - tyCovy, bimetalovy, kapalinové a tlakové snimace
teploty

Snimace prutoku kapalin - rychlostni snimace - clona, dyza, Venturiho trubice a dyza,

Snimace prutoku kapalin - rychlostni snimace plovakovy pritokomér, turbinovy
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pritokomér, virovy pratokomeér, ultrazvukovy pritokomér, indukéni pratokomér
Snimace optickych veli¢in - fotoodpor, fotodioda, fototranzistor, fototyristor

Méreni teploty odporovymi snimaci teploty - problematika méfeni, zapojeni
dvouvodicové, tiivodicové, ctyfvodicove

Mérenti teploty termoelektrickymi snimaci - srovnavaci spoje, kompenzacni krabice,
kompenzacni pievodniky

Hlavni zasady pro montdz snimacu teploty, tlaku a vlhkosti

AKk¢ni prvky - pohon, regulacni orgédn, rozdéleni pohonti, piislusenstvi akénich ¢lenti

T: 40.tyden
Stejnosmérné elektrické pohony — konstrukce a princip, cizebuzené, paralelni, sériové,
smiSené

Obvody pro Fizeni ss motori —

Indukéni motory - konstrukce a princip , skluz, asynchronni a synchronni otacky,
momentova charakteristika, T: 40.tyden
Ridici obvody pro induk¢ni motory - stfidace, ménice, jednofazové, tiifazové a

mustkové

Vlastnosti regula¢nich obvodi - statickd charakteristika, linearizace, statické zesileni,
diferencialni zesileni

Typy nelinearit — nasyceni, omezeni, vile na prevodech, hystereze T: 41.tyden
Matematika pro ieSeni regula¢nich obvodi - komplexni ¢isla, ptiklady pouziti v praxi

Matematika pro feSeni regula¢nich obvodi - derivace funkce,zapis, co je podstatou
derivace, ptiklady pouZiti deriva¢nich pftistrojii

Matematika pro FeSeni regula¢nich obvodi - integral, zapis, co je podstatou integralu,
ptiklady pouziti integracnich ptistroji T: 42.tyden

Diferencialni rovnice - obecny tvar diferencidlni rovnice, ad dif. Rovnice, zpiisoby
feSeni - Laplaceova transformace T: 42.tyden

Pienos ¢lenu, zesileni a zisk - def. pienosu, jednotky, pocitani v dB ( napétovy,
proudovy, vykonovy), zesileni a zisk T: 43.tyden

Razeni ¢lenu a jejich prenos, pienos poruch - sériové, paralelni, zpétnovazebni a
kombinované fazeni T: 43.tyden

Frekvencni charakteristiky - frekvencni charakteristika v komplexni roving, frekvenéni

charakteristika v logaritmickych soufadnicich T: 44.tyden
Prechodova charakteristika — typicky tvar pfechodové charakteristiky, normovany tvar,

casova konstanta, funk¢ni hodnota pti 1x T,3X T

Setrvacny €len - diferencialni rovnice, Laplaceliv obraz, ptenos, frekvenéni

charakteristika v komplexni roving, frekven¢ni charakteristika v logaritmickych
soufadnicich, ptechodova charakteristika T: 45.tyden
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. Setrva¢né ¢leny vySSich Fadi a s ¢leny s dopravnim zpoZdénim - diferencialni rovnice,

frekvencni charakteristika v komplexni roving, frekvencni charakteristika v
logaritmickych soufadnicich, ptechodova charakteristika T: 45.tyden

Proporcionalni ¢len a regulator - diferencialni rovnice, Laplacetiv obraz, pienos,
frekvencni charakteristika v komplexni roving, frekvenéni charakteristika v
logaritmickych soufadnicich, pfechodova charakteristika, zesileni, blokové schéma,
zpusob realizace regulatoru, vlastnosti a pouziti v praxi T: 46.tyden

Derivacni ¢len a regulator - diferencialni rovnice, Laplacetiv obraz, ptenos, frekvencéni
charakteristika v komplexni roving, frekvencni charakteristika v logaritmickych
soutadnicich, pfechodova charakteristika, derivacni casova konstanta Ty, blokové schéma,
zpusoby realizace regulatoru, vlastnosti a pouziti v praxi T: 46.tyden

Integraéni ¢len a regulator - diferencialni rovnice, Laplacetiv obraz, ptenos, frekvenc¢ni
charakteristika v komplexni roving, frekvencni charakteristika v logaritmickych
soufadnicich, pfechodova charakteristika, integrac¢ni konstanta Tj, rychlostni konstanta Ky,
blokové schéma, zplsoby realizace reguldtoru, frekvencni charakteristika v log.
soutadnicich, pfechodova charakteristika, pouziti v praxi T: 47.tyden

Proporcionalné integraéni regulator - pienos, blokové schéma, tfi zplisoby realizace
regulatoru, frekvencni charakteristika v log. soufadnicich, pfechodova charakteristika,
pouziti v praxi T: 48.tyden

Proporcionalné derivacni regulator - pienos, blokové schéma, tii zplisoby realizace
regulatoru, frekvencéni charakteristika v log. souradnicich, pfechodova charakteristika,
pouziti v praxi T: 48.tyden

Proporcionalné integracné derivacni regulator - prenos, blokové schéma, tfi zptisoby
realizace regulatoru, frekvenéni charakteristika v log. soutfadnicich, pfechodova
charakteristika, pouziti v praxi T: 49.tyden

Stabilita regula¢niho obvodu - postacujici podminka, okamzité rozpoznani stability,
ruzné druhy kritérii, podrobné Nyquistovo kritérium stability v komplexni roviné

Nyquistovo kritérium stability v logaritmickych souiadnicich, fazova a amplitudova
bezpecnost stability T: 49.tyden

Kvalita regula¢niho pochodu - pfesnost regulace, rychlost regulace, integralni kritérium
T: 50.tyden

Optimalni nastaveni regulatoru- (metodou Ziegler - Nichols) T: 50.tyden
Nespojita regulace - problematika nespojité regulace, aplikacni ptiklad T: 51.tyden

Prvky pro realizaci logickych operaci — tlacitka, koncové spinace, relé, stykace, TTL
obvody a jejich parametry, zdsady pro pfipojovani vstupil a vystupt T: 01.tyden

Ovladaci schémata - fadkové a smyckové schéma, zasady kresleni ovladacich schémat,
znacky, aplikacni piiklad T: 01.tyden

PLC automaty - definice, blokové schéma PLC, provedeni, pozadavky, komunikacni
rozhrani, specialni periferie (Hight Speed Counter, vizualizace, ...) T: 02.tyden

Programovani na PLC automatech - zpracovani programu (scan), jazyky, jednoduchy
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aplikac¢ni ptiklad programovani na PLC Direct 105 Koyo ( pfipojeni, tvorba programu,
komunikace) T: 02.tyden

Ekvitermni a adaptibilni regulace - vysvétlit zakladni pojmy (ekvitermni a adaptibilni
regulace, termostaticky a tficestnyventil), princip a funkci, aplikacni ptiklad pouziti.

Snimace hladiny - plovakové, vodivostni, kapacitni, hydrostatické, ultrazvukové

Nakreslete a navrhnéte ovladaci schéma pro spousténi a reverzaci stejnosmérného
motoru s blokovanim. (S1-doleva, S2-doprava, S3-stop) Nakreslete i silovou ¢ast.

Nakreslete a navrhnéte ovladaci schéma pro spousténi a reverzaci stfidavého
asynchronniho motoru s blokovanim. (S1-doleva, S2-doprava, S3-stop) Nakreslete i
silovou cast.

Nakreslete a navrhnéte ovladaci schéma pro rozb¢h stifidavého asynchronniho motoru
S blokovanim.

Nakreslete a navrhnéte ovladaci schéma pro ovladani tfi fad zarivkového osvétleni ze
tf mist.

PLC Direct 105 Koyo automat naprogramujte pro tulohu automatické splachovadlo.
Nédoba je pomalu plnéna vodou. Vrchni ¢idlo X1 hlidd maximum hladiny a spiné
vypoustéci ventil Y1. Spodni ¢idlo X2 hlida minimalni hladinu a zavira vypoustéci ventil.

PLC Direct 105 Koyo automat naprogramujte pro ulohu semafor, ktery fidi
jednosmérny provoz kolem piekazky. Pouzijte Casové relé a vysvétlete jeho funkei.

PLC Direct 105 Koyo automat naprogramujte pro ulohu poditani lahvi v pivovaru.
PouzZijte ¢ita€ a vysvétlete jeho funkci

PLC Direct 105 Koyo automat naprogramujte pro pouZiti matematiky — s¢itani,
odc¢itani, nasobeni a déleni. Vysvétlete principy a funkce.

PLC Siemens LOGO automat naprogramujte —
PLC Siemens LOGO automat naprogramujte -

upraveno: 29.12.2011 ing. Maly

Cervené oznacené okruhy se pravdépodobné neproberou a budou vytazeny



